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Schemat Ronin-S
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Silnik osi roll

Silnik osi pan

Wskazniki profilu LED
Przycisk zasilania

Joystick

Przycisk zmiany profilu (M)
Spust migawki

Uchwyt
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10. Silnik osi tilt

11. Port zasilania akcesoriéw (12 V)
12. Port USB typu C

13. Przycisk trigger

14. Wskazniki poziomu baterii

15. Przycisk zasilania uchwytu

16. Pokretto ostrosci

17. Port sterowania kamera (Port RSS)

18. Ptytka montazowa kamery



RONIN-S Quick Start Guide
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A. Pobierz aplikacje DJI RONIN™ na telefon komérkowy i obejrzyj filmy instruktazowe.
Wyszukaj "Ronin"w App Store lub Google Play i postepuj wedtug instrukcji, aby E- E
zainstalowac aplikacje. Zapoznaj sie z filmami instruktazowymi, ktdre sg dostepne na
oficjalnej stronie DJI:
https://www.dji.com/ronin-s Eb

i Aplikacja Ronin
B. tadowanie akumulatorat

Nataduj uchwyt za pomoca zataczonych w zestawie tadowarki USB i kabla USB typu C, taczac sie

z gimbalem za pomoca portu USB typu C. Nacinij przycisk zasilania, aby uruchomi¢ uchwyt, na-
stepnie ponownie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ gimbal.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wytaczy¢ gimbal. Nacisnij ponownie i przytrzymaj, aby
wytaczy¢ zasilanie uchwytu. (Uchwyt automatycznie wytaczy sie, jesli nie jest potaczony z gimbalem
lub jesli gimbal nie jest uruchamiany w przeciagu 12 godzin.)

Czas tadowania: okoto 2 godziny i 15 minut

------- -

Gniazdo tadowarka USB Port USB
100 - 240V typu C

(Josico0

Wysoki «——e Niski

Montaz uchwytu

Zamontuj gimbal, dosuwajac go do mocowania. Ustaw dzwignie do zablokowanej pozycji.

& Ztacza i gniazda gimbala nie s3 wodoodporne. Unikaj kontaktu z pytami i woda, aby unikna¢
uszkodzen urzadzenia.
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Montaz statywu

Aby zamontowac statyw do gimbala, ustaw przetacznik do zablokowanej pozycji i roztéz tréjnog jak
pokazano ponizej.

=]

Montaz kamery

Przed montazem kamery, upewnij sig, ze jest odpowiednio przygotowana. Zdejmij ostone obiektywu
i upewnij sig, ze akumulator i karta pamieci sg umieszczone w kamerze.
1. Zamontuj opcjonalny modut hot shoe* (goraca stopka) do gimbala, jak przedstawiono ponizej.

2. Umies¢ the ptytke podnoszaca riser plate** do podstawy kamery za pomoca ptaskiego srubokreta lub
monety.

* Modut hot shoe jest sprzedawany oddzielnie. Zaleca sig instalowa¢ kamere przy pomocy modutu hot shoe w przypadku montazu
gimbala do pojazdu. Mozna pomingé wszystkie kroki dotyczace montazu modutu w tej instrukcji, jezeli zamierza sig korzystac tylko
z uchwytu.

** Zamontuj ptytke podnoszaca, jezeli jest taka potrzeba
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3. Zamontuj ptytke taczeniowa i wspornik obiektywu*.

4. Dosun kamere do ptytki montujgcej. Po uzyskaniu przyblizonego wywazenia, przesun przetacznik do

zablokowanej pozycji po zaskoczeniu blokady.

Wywazanie
1. Wywazanie osi tilt
a. Obré¢ oé tilt tak, aby obiektyw kamery byt skierowany w gére. Przytrzymaj silnik osi tilt, aby upewni¢
sie, ze o$ roll jest w poziomie i sprawd?, czy kamera porusza sie samoczynnie do goéry lub na dét.
b. Poluzuj pokretto @ na silniku osi tilt i wywaz urzadzenie @ aby kamera pozostata nieruchomo w
poziomie bez przechylania sie na dét lub do gory.

* Dla uzyskania lepszych rezultatéw podczas montazu, uzywaj wspornika obiektywu, jesli to mozliwe.
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2. Wywazenie gtebokosci osi tilt

a. Obro¢ os tilt tak, aby obiektyw byt skierowany do przodu. Przytrzymaj silnik osi tilt, aby upewnié¢

sie, ze kamera jest wiasciwie skierowana w gére lub w dot.
b. Przesun dzwignie () do odblokowanej pozycji i poluzuj modut hot shoe (2). Wywaz urzadzenie
® tak, aby kamera byta ustawiona nieruchomo podczas obrotu osi tilt 0 45° w gére lub w dét.

¢. Przesun przefacznik (4) do zablokowanej pozycji (® i dokre¢ pokretto regulacji.

3. Wywazanie osi roll
a. Pusé silnik osi tilt, aby upewnic sie w ktéra strone pochyla sie silnik.
b. Poluzuj pokretto osi roll @ i wywaz urzadzenie @tak, aby kamera pozostata w pozycji nieruchomej

podczas obrotu osi tilt 0 45° w lewg lub w prawa strone.

c. Dokre¢ pokretto.

®
0
o
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4. Wywazenie osi pan

a. Chwyé¢ za uchwyt, pochyl Ronin-S na boki, aby sprawdzi¢ ruch w osi pan.

b. Poluzuj pokretto (D) na silniku osi pan. Wywaz urzadzenie (2) tak, aby kamera pozostata w pozycji
nieruchomej podczas obrotu osi pan o 45° przy jednoczesnym podnoszeniu uchwytu.

c. Dokre¢ pokretto regulacji.

Aktywacja gimbala

Upewnij sig, ze urzadzenie jest wywazone przed wtaczeniem Ronin-S. Nie wigczaj gimbala, jesli nie jest
wywazony, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie silnikéw gimbala.

i

. Naciénij jednokrotnie przycisk zasilania na uchwycie, a nastepnie ponownie nacisnij i przytrzymaj, aby
wigczy¢ gimbal.

N

. Wigcz Bluetooth na swoim urzadzeniu mobilnym i uruchom aplikacje Ronin. Po wykryciu urzadzenia,
wybierz z listy Ronin-S.

w

. Upewnij sie, ze urzadzenie mobilne posiada dostep do internetu. Postepuj zgodnie z instrukcjg,
w celu aktywacji gimbala.
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Funkcje

1. Auto Tune (automatyczna konfiguracja): Uruchom aplikacje Ronin, przejdz do

zaktadki Motor i wybierz Auto Tune. Mozesz réwniez nacisnac i przytrzymac ro- b
jednoczesnie przyciski zmiany trybdw (M) i trigger przez 4 sekundy, aby urucho- < e
chomic¢ funkcje Auto Tune. Wartosc stiffness moze by¢ dostosowana recznie.
Strength, Filter i Control s zawaansowanymi ustawieniami i powinny by¢ Motor SmoothTrack
zmieniane, tylko jesli uzytkownik w petni rozumie ich dziatanie.

2. Przejdz do zaktadki SmoothTrack, aby dostosowa¢ szybko$¢ (Speed), martwa

Remote. Setting

strefe (Deadband) oraz przyspieszenie (Acceleration) osi pan, tilti roll. Do dys-
pozycji s 3 tryby predkosci- mata, srednia i wysoka, ktére mozna wybrac za
pomoca przycisku zmiany trybdw (M). Nacisnij i przytrzymaj przycisk zmiany
trybdw (M), aby przej$¢ do trybu Sport.

. Przejdz do zakadki Remote, aby ustawi¢ parametry osi pan, tilt i roll. Joystick
ustawiony w trybie domyslnym: Przesun joystick w gére lub w dét, aby kontro-
lowac 0§ tilt. Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby kontrolowac o$ pan.

. Spust migawki odpowiada za rézne funkcje, w zaleznosci od modelu kamery (wymagane jest potgczenie
kablowe).

a. Nacisnij do potowy, aby automatycznie ustawic ostros¢ (dziata na takiej samej zasadzie jak przycisk
migawki w aparatach cyfrowych).

b. Nacisnij jednokrotnie, aby rozpoczaé/ zakoriczy¢ nagrywanie. Nacisnij dwukrotnie, aby wykona¢
zdjecie.

w

IS

@]

. Przycisk trigger: Naci$nij i przytrzymaj przycisk trigger, aby przejs¢ do trybu blokady. Nacisnij dwukrotnie,
aby wycentrowaé gimbala. Nacisnij trzykrotnie, aby obrdci¢ gimbala o 180° tak, aby kamera byta skie-
rowana w strone uzytkownika.

. Pokretto ostrosci (Focus Wheel): Obré¢ pokretto, aby ustawic ostrosc dla wspieranych kamer. Wiecej in-

o

formacji na ten temat w instrukcji obstugi.

Specyfikacja

Waga: Ok.1,5 kg (tylko gimbal)

Ok. 1,9kg (gimbal i uchwyt)
Wymiary: Ok. 202 x 185 x 486 mm
Akumulator: Model: RB1-2400mAh-14,4V

Typ: 18650 LiPo
Pojemnos¢: 2400 mAh
Moc: 34,56 Wh

Prad operacyjny Prad spoczynkowy: 0,16 A
Czestotliwos¢ pracy Bluetooth 2,4-2,48 GHz

Moc nadajnika Bluetooth 0dBm

Temperatura operacyjna -20° do 45°C
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Wiecej informacji na oficjalnej stronie Ronin-S:
http://www.dji.com/cn/ronin-s

% Zawarto$¢ niniejszej instrukcji podlega zmianom bez wczes$niejszego powiadomienia.

DJI Support

http://www.dji.com/support
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